ROTCIK

DATEN SCHNECKENGETRIEBE-MOTOREN ROSLYDE (4-POLIG, 50 HZ)
datas worm geared motors ROSLYDE (4 poles, 50 Hz)

N X Drehmoment Drehmoment
Uberse_tzung TS : erkqn_gsgrad i Max. Drehmoment : DIELYELTE e : e YIS e
ratio efficiency max. torque i speed g

torque 1~ motor types : torque 3~ motor types

¢ Vollwelle Hohlwelle n Nm
i solid shaft i hollow shaft %

Schneckengetriebe-Motor (4-polig) worm geared motor (4 poles)

Bei Uberschreiten des zulassigen Drehmoments kann das Getriebe beschadigt werden.
Exceeding the maximum permissible torque may lead to gear damage.
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